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    Załącznik nr 1a do specyfikacji


Załącznik nr …… do umowy

OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA

Dostawa niezbędnych elementów koniecznych do podniesienia wersji posiadanego aparatu rezonansu magnetycznego  Siemens Magnetom Skyra 3T do wersji Magnetom Vida Fit 3T  wraz z instalacją, uruchomieniem i szkoleniem personelu.
Uwagi i objaśnienia:

· Parametry określone jako „Tak” są parametrami granicznymi. Udzielenie odpowiedzi „nie” lub innej nie stanowiącej jednoznacznego potwierdzenia spełniania warunku będzie skutkowało odrzuceniem oferty.

· Parametry o określonych warunkach liczbowych ( „=>”  lub „<=” ) są warunkami granicznymi, których niespełnienie spowoduje odrzucenie oferty.

· Wartość podana przy w/w oznaczeniach oznacza wartość wymaganą.

· Wykonawca zobowiązany jest do podania parametrów w jednostkach wskazanych w niniejszym opisie.

· Wykonawca gwarantuje niniejszym, że sprzęt jest fabrycznie nowy (rok produkcji: nie wcześniej niż 2020), nieużywany, kompletny i do jego uruchomienia oraz stosowania zgodnie z przeznaczeniem nie jest konieczny zakup dodatkowych elementów i akcesoriów. Żaden aparat ani jego część składowa, wyposażenie, nie jest sprzętem rekondycjonowanym, powystawowym i nie był wykorzystywany wcześniej przez innego użytkownika.

· Gdziekolwiek w Opisie przedmiotu zamówienia przywołane są normy, lub nazwy własne lub znaki towarowe lub patenty lub pochodzenie, źródło lub szczególny proces, który charakteryzuje produkty dostarczane przez konkretnego Wykonawcę, Zamawiający dopuszcza rozwiązania równoważne.

· W przypadku punktacji proporcjonalnej ocena jest przeprowadzana w sposób następujący: oferta zawierająca najkorzystniejszą wartość otrzymuje maksymalną liczbę punktów, wszystkie pozostałe proporcjonalnie mniej w stosunku do najkorzystniejszej wartości.

	Nazwa i typ:
	………………………………………….

	Producent / kraj produkcji:
	………………………………………….

	Rok produkcji (min. 2020):  
	………………………………………….

	Klasa wyrobu medycznego:
	………………………………………….


	Przedmiot zamówienia 
	Liczba sztuk
	Cena jednostkowa brutto sprzętu (w zł)
	A: Cena brutto sprzętu (w zł)

	A: Niezbędne elementy konieczne do podniesienia wersji posiadanego aparatu rezonansu magnetycznego  Siemens Magnetom Skyra 3T do wersji Magnetom Vida Fit 3T  
	1
	
	

	
	
	

	B: Cena brutto dostawy, instalacji i uruchomienia sprzętu (w zł):
	

	C: Cena brutto szkoleń (w zł):
	


	A+ B + C : Cena brutto oferty (w zł):
	


	L. p.
	Opis parametru
	Parametr wymagany
	Punktacja
	Parametr oferowany

	1. PARAMETRY OGÓLNE

	1.1.
	Modernizacja pracowni rezonansu magnetycznego wyposażonej w model Skyra 3T, numer seryjny 145634, zainstalowanego w ośrodku

	Tak
	Bez punktacji
	

	1.2.
	Modernizacja rezonansu magnetycznego z pozostawieniem istniejącego magnesu aparatu (szczegóły w sekcji 2)


	Tak
	Bez punktacji
	

	1.3.
	Modernizacja rezonansu magnetycznego z pozostawieniem istniejącego systemu gradientowego (szczegóły w sekcji 3)


	Tak
	Bez punktacji
	

	1.4.
	Rozbudowa systemu RF rezonansu magnetycznego do technologii obejmującej obsługę cewek biometrycznych (szczegóły w sekcji 4)


	Tak
	Bez punktacji
	

	1.5.
	Modernizacja i rozbudowa rezonansu magnetycznego w zakresie cewek obrazujących (szczegóły w sekcji 5)


	Tak
	Bez punktacji
	

	1.6.
	Modernizacja pracowni rezonansu magnetycznego w zakresie wymiany stołu pacjenta, na dwa nowe, w pełni odłączane oraz obudów aparatu na nowe (szczegóły w sekcji 6)


	Tak
	Bez punktacji
	

	1.7.
	Rozbudowa i modernizacja rezonansu magnetycznego o nowe i zaktualizowane aplikacje kliniczne (szczegóły w sekcji 7)


	Tak
	Bez punktacji
	

	1.8.
	Rozbudowa i modernizacja rezonansu magnetycznego o nowe i zaktualizowane sekwencje obrazujące (szczegóły w sekcji 8)


	Tak
	Bez punktacji
	

	1.9.
	Modernizacja rezonansu magnetycznego o zaktualizowane parametry obrazowania (szczegóły w sekcji 9)


	Tak
	Bez punktacji
	

	1.10.
	Modernizacja pracowni rezonansu magnetycznego w zakresie wymiany konsoli operatorskiej na nową (szczegóły w sekcji 10)


	Tak
	Bez punktacji
	

	2. MAGNES

	2.1.
	Wymiar pola rozproszonego 5 Gauss (0,5 mT) w płaszczyźnie x/y po modernizacji

	≤ 2,6 m;

podać wartość [m]
	Bez punktacji
	

	2.2.
	Wymiar pola rozproszonego 5 Gauss (0,5 mT) w osi z po modernizacji
	≤ 4,6 m;

podać wartość [m]
	Bez punktacji
	

	3. SYSTEM GRADIENTOWY

	3.1.
	Maksymalna amplituda gradientów w każdej osi, dla max FoV 
	≥ 45 mT/m;

podać wartość [mT/m]
	Bez punktacji
	

	3.2.
	Maksymalna szybkość narastania gradientów (slew rate) w każdej osi, dla amplitudy podanej w pkt. 2.1.


	≥ 200 T/m/s;

podać wartość [T/m/s]
	Bez punktacji
	

	3.3.
	Wartości podane w pkt. 3.1. i 3.2. uzyskiwane jednocześnie


	Tak
	Bez punktacji
	

	4. SYSTEM RF

	4.1.
	Tor nadawczy


	-
	-
	

	4.1.1.
	Moc wyjściowa nadajnika
	≥ 36 kW;

podać wartość [kW]
	Bez punktacji
	

	4.1.2.
	Tor nadawczy sygnału MR pomiędzy maszynownią a pomieszczeniem badań zbudowany w optycznej technologii cyfrowej


	Tak; podać nazwę
	Bez punktacji
	

	4.1.3.
	Tor nadawczy sygnału MR wyposażony w technologię wielokanałowej transmisji dla optymalizacji jednorodności pola  – technologia TimTX


	Tak; podać nazwę
	Bez punktacji
	

	4.2.
	Tor odbiorczy


	-
	-
	

	4.2.1.
	Technologia obsługująca cewki biometryczne, dostrajające się do różnic anatomicznych oraz posiadające wbudowane czujniki funkcji życiowych pacjenta


	Tak; podać nazwę
	Bez punktacji
	

	4.2.2.
	Maksymalna liczba kanałów – łączna liczba elementów obrazujących cewek odbiorczych podłączonych jednocześnie do aparatu i znajdujących się w maksymalnym zakresie skanowania, z przesuwem stołu pacjenta


	≥ 204;

podać wartość [n]
	Bez punktacji
	

	4.2.3.
	Liczba rzeczywistych równoległych cyfrowych kanałów odbiorczych z pełną ścieżką cyfrową wykorzystywanych jednocześnie w statycznym FoV, bez przesuwu stołu pacjenta

	≥ 64;

podać wartość [n]
	Bez punktacji
	

	4.2.4.
	Dynamika odbiornika, z automatyczną kontrolą


	≥ 169 dB;

podać wartość [dB]
	Bez punktacji
	

	4.2.5.
	Rozdzielczość odbiornika


	≥ 32 bit;

podać wartość [bit]
	Bez punktacji
	

	4.2.6.
	Szerokość pasma przenoszenia


	≥ 1 MHz;

podać wartość [MHz]
	Bez punktacji
	

	4.2.7.
	Tor odbiorczy sygnału MR pomiędzy pomieszczeniem badań a maszynownią zbudowany w optycznej technologii cyfrowej


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	5. CEWKI

	5.1.
	Cewka nadawczo-odbiorcza ogólnego przeznaczenia zabudowana w tunelu pacjenta

Dopuszczalne jest pozostawienie cewki aktualnie wykorzystywanej


	Tak;

podać nazwę cewki
	Bez punktacji
	

	5.2.
	Cewka wielokanałowa typu matrycowego przeznaczona do badań głowy i szyi posiadająca w badanym obszarze min. 20 elementów obrazujących jednocześnie i pozwalająca na akwizycje równoległe typu iPAT


	Tak;

podać nazwę cewki
	Bez punktacji
	

	5.3.
	Cewka wielokanałowa typu matrycowego przeznaczona do zaawansowanych badań głowy i szyi posiadająca w badanym obszarze min. 64 elementy obrazujące jednocześnie i pozwalająca na akwizycje równoległe typu iPAT


	Tak;

podać nazwę cewki
	Bez punktacji
	

	5.4.
	Cewka wielokanałowa typu matrycowego lub zestaw cewek przeznaczona do badań całego kręgosłupa, z automatycznym przesuwem stołu pacjenta sterowanym z protokołu badania, bez repozycjonowania pacjenta i przekładania lub przełączania cewek, posiadająca min. 32 elementy obrazujące i pozwalająca na akwizycje równoległe typu iPAT


	Tak;

podać nazwę cewki lub zestawu cewek
	Bez punktacji
	

	5.5.
	Cewka wielokanałowa typu matrycowego lub zestaw cewek przeznaczona do badań całego centralnego układu nerwowego (głowa i cały kręgosłup) z przesuwem stołu pacjenta sterowanym automatycznie z protokołu badania, bez repozycjonowania pacjenta i przekładania lub przełączania cewek, posiadająca min. 48 elementów obrazujących i pozwalająca na akwizycje równoległe typu iPAT


	Tak;

podać nazwę cewki lub zestawu cewek
	Bez punktacji
	

	5.6.
	Cewka wielokanałowa typu matrycowego lub zestaw cewek przeznaczona do badań w obszarze tułowia (np. klatka piersiowa lub jama brzuszna lub miednica), posiadająca w badanym obszarze min. 24 elementy obrazujące jednocześnie i pozwalająca na akwizycje równoległe typu iPAT

Dopuszczalne jest pozostawienie cewki aktualnie wykorzystywanej


	Tak;

podać nazwę cewki lub zestawu cewek i zakres pokrycia w osi z [cm]
	Bez punktacji
	

	5.7.
	Cewka wielokanałowa typu matrycowego lub zestaw cewek przeznaczona do badań całego tułowia (klatka piersiowa, jama brzuszna i miednica), z przesuwem stołu pacjenta, sterowanym automatycznie z protokołu badania, bez repozycjonowania pacjenta i przekładania lub przełączania cewek, posiadająca w badanym obszarze min. 48 elementów obrazujących i pozwalająca na akwizycje równoległe typu iPAT

Dopuszczalne jest pozostawienie cewek aktualnie wykorzystywanych


	Tak;

podać nazwę cewki lub zestawu cewek i zakres pokrycia w osi z [cm]
	Bez punktacji
	

	5.8.
	Cewka wielokanałowa sztywna, nadawczo-odbiorcza, przeznaczona do badań stawu kolanowego, posiadająca w badanym obszarze min. 15 elementów obrazujących jednocześnie i pozwalająca na akwizycje równoległe typu iPAT

Dopuszczalne jest pozostawienie cewki aktualnie wykorzystywanej


	Tak;

podać nazwę cewki
	Bez punktacji
	

	5.9.
	Cewka wielokanałowa, sztywna lub sztywna z elastycznymi końcówkami, przeznaczona do badań barku, posiadająca w badanym obszarze min. 16 elementó LISTNUM w obrazujących jednocześnie i pozwalająca na akwizycje równoległe typu iPAT

Dopuszczalne jest pozostawienie cewek aktualnie wykorzystywanych


	Tak;

podać nazwę cewki
	Bez punktacji
	

	5.10.
	Cewka wielokanałowa sztywna, przeznaczona do badań stawu skokowego i stopy, posiadająca w badanym obszarze min. 16 elementów obrazujących jednocześnie i pozwalająca na akwizycje równoległe typu iPAT


	Tak;

podać nazwę cewki
	Bez punktacji
	

	5.11.
	Zestaw min. 2 elastycznych cewek prostokątnych o różnych rozmiarach, każda posiadająca w badanym obszarze min. 4 elementy obrazujące, każda pozwalająca na akwizycje równoległe typu iPAT

Dopuszczalne jest pozostawienie cewek aktualnie wykorzystywanych
	Tak;

Podać nazwy cewek oraz wymiary każdej z nich [cm]
	Bez punktacji
	

	5.12.
	Zestaw  2 cewek pętlowych typu LOOP o średnicy 7 cm


	Tak;

podać nazwę cewki
	Bez punktacji
	

	6. POZYCJONOWANIE I NADZÓR PACJENTA

	6.1.
	Dwa odłączane, mobilne stoły pacjenta
	Tak


	Bez punktacji
	

	6.2.
	Obciążenie płyty stołów, łącznie z ruchem pionowym
	≥ 250 kg;

podać wartość [kg]
	Bez punktacji
	

	6.3.
	Zakres badania bez konieczności repozycjonowania pacjenta
	≥ 200 cm;

podać wartość [cm]
	Bez punktacji
	

	6.4.
	Badanie dużych obszarów ciała w zakresie większym niż maksymalne statyczne FoV, z krokowym przesuwem stołu pacjenta, inicjowanym automatycznie z protokołu badania


	Tak
	Bez punktacji
	

	6.5.
	Badanie dużych obszarów ciała w zakresie większym niż maksymalne statyczne FoV, z ciągłym (nie krokowym) przesuwem stołu pacjenta podczas akwizycji danych, inicjowanym automatycznie z protokołu badania


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	6.6.
	Średnica otworu gantry aparatu (magnes z systemem „shim”, cewkami gradientowymi, zintegrowaną cewką nadawczo-odbiorczą ogólnego zastosowania i obudowami) w najwęższym miejscu


	≥ 70 cm;

podać wartość [cm]
	Bez punktacji
	

	6.7.
	Całkowita długość gantry aparatu (magnes z systemem „shim”, cewkami gradientowymi, zintegrowaną cewką nadawczo-odbiorczą ogólnego zastosowania i obudowami) liczona od przedniej do tylnej obudowy zewnętrznej


	≤ 180 cm;

podać wartość [cm]
	 = 175÷180 cm – 0 pkt.

< 175 cm – 2 pkt.
	

	6.8.
	Regulowana wentylacja wnętrza tunelu gantry


	Tak
	Bez punktacji
	

	6.9.
	Oświetlenie wnętrza tunelu gantry


	Tak
	Bez punktacji
	

	6.10.
	Dwa identyczne funkcjonalnie panele sterujące umieszczone po obu stronach obudowy gantry


	Tak
	Bez punktacji
	

	6.11.
	Dwa identyczne funkcjonalnie wyświetlacze dotykowe umieszczone po obu stronach obudowy gantry i zintegrowane z nią, umożliwiające sterowanie aparatem MR


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	6.12.
	Kamera TV do obserwacji pacjenta w tunelu gantry z monitorem 
w pomieszczeniu operatorskim


	Tak
	Bez punktacji
	

	6.13.
	System biometryczny monitorujący oddech wbudowany w stół pacjenta lub cewkę do badania kręgosłupa


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	6.14.
	Centrator laserowy


	Tak
	Bez punktacji
	

	7. APLIKACJE KLINICZNE

	7.1.
	Badania neurologiczne
	-
	-
	 

	7.1.1.
	Badania morfologiczne obszaru głowy, kręgosłupa i rdzenia kręgowego


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.1.2.
	Automatyczne pozycjonowanie i ułożenie przekrojów skanu lokalizującego głowy na podstawie jej cech anatomicznych, funkcjonujące niezależnie od wieku pacjenta, ułożenia głowy, czy ewentualnych zmian patologicznych


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.1.3.
	Dedykowane oprogramowanie umożliwiające zautomatyzowane przeprowadzanie badań mózgu w sposób nadzorowany przez skaner, to jest taki, w którym kontrolę nad postępowaniem operatora, na każdym etapie badania nadzoruje oprogramowanie, w oparciu o wybraną przez operatora strategię postępowania z danym pacjentem – Brain Dot Engine lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.1.4.
	Dedykowane oprogramowanie umożliwiające zautomatyzowane przeprowadzanie badań kręgosłupa w sposób nadzorowany przez skaner, to jest taki, w którym kontrolę nad postępowaniem operatora, na każdym etapie badania nadzoruje oprogramowanie, w oparciu o wybraną przez operatora strategię postępowania z danym pacjentem – Spine Dot Engine lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.2.
	Obrazowanie dyfuzji (DWI)


	-
	-
	

	7.2.1.
	DWI w oparciu o single-shot EPI


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.2.2.
	DWI z wysoką rozdzielczością non-single-shot, np. sekwencjami typu PSIF-Diffusion, lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.2.3.
	Maksymalna wartość współczynnika b w DWI
	≥ 10 000 s/mm2;

podać wartość [s/mm2]
	Bez punktacji
	

	7.2.4.
	Automatyczne generowanie map ADC (Apparent Diffusion Coefficient) na konsoli podstawowej przy badaniach DWI – Inline Diffusion lub odpowiednik zgodnie z nomenklaturą producenta


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.2.5.
	Technika redukcji artefaktów podatności, na styku tkanki miękkiej i powietrza 
w badaniach DWI – RESOLVE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.2.6.
	DWI w oparciu o EPI w ograniczonym i powiększonym FoV, możliwe dzięki technologii selektywnego pobudzania fragmentu obrazowanej warstwy lub objętości – ZOOMit lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.2.7.
	Technika służąca do drastycznej redukcji czasu akwizycji oraz zwiększenia rozdzielczości przestrzennej i dyfuzyjnej w badaniach DWI polegająca na pobudzeniu i odczycie wielu warstw jednocześnie bez utraty SNR wynikającego
zpod-próbkowania, działająca w oparciu o wielopasmowy impuls pobudzający połączony z zaawansowaną ultraszybką akwizycją równoległą – Simultaneous Multi-Slice, SMS-DWI lub zgodnie z nomenklaturą producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.3.
	Obrazowanie tensora dyfuzji (DTI)
	
	
	

	7.3.1.
	DTI w oparciu o Single Shot EPI


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.3.2.
	Pomiary dyfuzji kierunkowej z różnymi wartościami współczynnika b w DTI


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.3.3.
	Maksymalna liczba kierunków ≥ 256


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.3.4.
	Technika służąca do drastycznej redukcji czasu akwizycji oraz zwiększenia rozdzielczości przestrzennej i czasowej w badaniach DTI polegająca na pobudzeniu i odczycie wielu warstw jednocześnie bez utraty SNR wynikającego
zpod-próbkowania, działająca w oparciu o wielopasmowy impuls pobudzający połączony z zaawansowaną ultraszybką akwizycją równoległą – Simultaneous Multi-Slice, SMS-DTI lub zgodnie z nomenklaturą producenta

	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.4.
	Badania funkcjonalne (fMRI)
	
	
	

	7.4.1.
	Badania funkcjonalne mózgu (fMRI) w oparciu o techniki BOLD
	TAK,

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.4.2.
	Nawigator 3D retrospektywny dla badań fMRI mózgu
	TAK,

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.4.3.
	Nawigator 3D prospektywny dla badań fMRI mózgu dokonujący automatycznej korekcji artefaktów ruchowych w czasie rzeczywistym


	TAK
	Bez punktacji
	

	7.4.4.
	Tworzenie map aktywacji (t-test) w czasie rzeczywistym – Inline BOLD lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	TAK,

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.4.5.
	Wyzwalanie sekwencji obrazujących z zewnętrznego urządzenia (trigger in)


	TAK
	Bez punktacji
	

	7.4.6.
	Wysyłanie przez skaner sygnału synchronizacji do zewnętrznego urządzenia (trigger out)


	TAK
	Bez punktacji
	

	7.4.7.
	Budowanie własnych paradygmatów


	TAK
	Bez punktacji
	

	7.4.8.
	Technika służąca do drastycznej redukcji czasu akwizycji oraz zwiększenia rozdzielczości przestrzennej i czasowej w badaniach BOLD fMRI polegająca na pobudzeniu i odczycie wielu warstw jednocześnie bez utraty SNR wynikającego
zpod-próbkowania, działająca w oparciu o wielopasmowy impuls pobudzający połączony z zaawansowaną ultraszybką akwizycją równoległą – Simultaneous Multi-Slice, SMS-BOLD lub zgodnie z nomenklaturą producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.5.
	Obrazowanie perfuzji (PWI)


	-
	-
	

	7.5.1.
	PWI w oparciu o single-shot EPI


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.5.2.
	Automatyczne generowanie map MTT, CBV i CBF na konsoli podstawowej przy badaniach PWI – Inline Perfusion lub odpowiednik zgodnie z nomenklaturą producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.5.3.
	Bezkontrastowa perfuzja mózgu typu ASL (Arterial Spin Labeling) wykorzystująca co najmniej technikę pCASL


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.6.
	Obrazowanie podatności magnetycznej (SWI)


	-
	-
	

	7.6.1.
	Obrazowanie ważone podatnością magnetyczną tkanki – Susceptibility Weighted Imaging, SWI lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.7.
	Spektroskopia protonowa (1H MRS)

	-
	-
	

	7.7.1.
	1H MRS typu Single Voxel Spectroscopy (1H SVS MRS) z zastosowaniem techniki STEAM i PRESS 


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.7.2.
	1H MRS typu 2D Chemical Shift Imaging (1H 2DCSI MRS)


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.7.3.
	1H MRS typu 3D Chemical Shift Imaging (1H 3DCSI MRS)


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.8.
	Angiografia (MRA)

	-
	-
	

	7.8.1.
	Bezkontrastowa MRA techniką Time-of-Flight MRA (ToF) 2D i 3D


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.8.2.
	Bezkontrastowa MRA techniką Time-of-Flight MRA realizowana przez mechanizm ultraszybkiego próbkowania macierzy rzadkich – Compressed Sensing ToF lub odpowiednio do nomenklatury producenta

	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.8.3.
	Bezkontrastowa MRA techniką Phase Contrast MRA (PC) 2D i 3D


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.8.4.
	Bezkontrastowa MRA techniką innego typu niż ToF i PC, przeznaczona do obrazowania tętniczych i żylnych naczyń abdominalnych – NATIVE SPACE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.8.5.
	Bezkontrastowa MRA techniką innego typu niż ToF i PC, przeznaczona do obrazowania tętniczych i żylnych naczyń peryferyjnych z wysoką rozdzielczością przestrzenną – NATIVE TrueFISP lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.8.6.
	Bezkontrastowa MRA techniką innego typu niż ToF i PC, przeznaczona do obrazowania naczyń obwodowych – QISS lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.8.7.
	Kontrastowe MRA (ceMRA)


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.8.8.
	Dynamiczne ceMRA 3D


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.8.9.
	Dynamiczne ceMRA 4D (3D dynamiczne w czasie) przeznaczona do obrazowania obszarów takich jak tętnice szyjne, naczynia płucne i naczynia obwodowe, z wysoką rozdzielczością przestrzenną i czasową pozwalając na wizualizację dynamiki napływu i odpływu środka kontrastowego z obszaru zainteresowania – TWIST lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.8.10.
	Automatyczne śledzenie napływu środka kontrastowego – Care Bolus lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.9.
	Badania w obszarze abdominalnym i badania całego ciała


	-
	-
	

	7.9.1.
	Pakiet do dynamicznych badań wątroby – VIBE lub odpowiednio do nomenklatury producenta

	Tak
	Bez punktacji
	

	7.9.2.
	Cholangiografia MR


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.9.3.
	Obrazowanie dyfuzyjne w obszarze abdominalnym – REVEAL lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.9.4.
	Nawigator 2D prospektywny dla badań w obszarze abdominalnym (detekcja i korekcja artefaktów ruchowych w dwóch kierunkach jednocześnie – tj. w płaszczyźnie obrazu) – 2D PACE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.9.5.
	Badania całego ciała 
	Tak;

	Bez punktacji
	

	7.9.6.
	DWI dla całego ciała (whole body DWI) 


	Tak;

	Bez punktacji
	

	7.9.7.
	Oprogramowanie do obrazowania T1 całego ciała


	Tak;

	Bez punktacji
	

	7.9.8.
	Oprogramowanie do obrazowania STIR całego ciała


	Tak;

	Bez punktacji
	

	7.9.9.
	Obrazowanie całego ciała za pomocą oprogramowania pozwalającego na uzyskanie podczas jednej akwizycji obrazów typu ,,in-phase, out-of-phase, water-only, fat-only’’ – Dixon lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.9.10.
	Dedykowana sekwencja obrazująca umożliwiająca wykonywanie niewrażliwych na ruch badań 3D tułowia przeprowadzanych bez konieczności wstrzymania oddechu przez pacjenta, oparta o mechanizm radialnej akwizycji przestrzeni k –  STAR-VIBE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.9.11.
	Dedykowana sekwencja obrazująca umożliwiająca wykonywanie bardzo szybkich badań dynamicznych 4D wątroby o wysokiej rozdzielczości przestrzennej i czasowej, pozwalająca na uchwycenie wielu momentów czasowych fazy tętniczej – TWIST-VIBE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.10.
	Badania ortopedyczne


	-
	-
	

	7.10.1.
	Podstawowe i zaawansowane protokoły i sekwencje pomiarowe


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.10.2.
	Badania barku


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.10.3.
	Badania nadgarstka


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.10.4.
	Badania stawu kolanowego


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.10.5.
	Badania stawu skokowego


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.10.6.
	Dedykowane oprogramowanie umożliwiające zautomatyzowane przeprowadzanie badań kręgosłupa w sposób nadzorowany przez skaner, to jest taki, w którym kontrolę nad postępowaniem operatora, na każdym etapie badania nadzoruje oprogramowanie, w oparciu o wybraną przez operatora strategię postępowania z danym pacjentem – Spine Dot Engine lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.10.7.
	Mapowanie parametryczne tkanki, w tym chrząstki stawu, pozwalające na otrzymanie map parametrycznych dla właściwości T1, T2, T2*, R2 i R2* obrazowanej tkanki


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.11.
	Obrazowanie równoległe 


	-
	-
	

	7.11.1.
	Obrazowanie równoległe w oparciu o algorytmy na bazie rekonstrukcji obrazów – SENSE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.11.2.
	Obrazowanie równoległe w oparciu o algorytmy na bazie rekonstrukcji przestrzeni k – GRAPPA lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.11.3.
	Maksymalny współczynnik przyspieszenia dla obrazowania równoległego 
w jednym kierunku lub w dwóch kierunkach jednocześnie


	≥ 16;

Podać wartość [n]
	Bez punktacji
	

	7.12.
	Techniki redukcji artefaktów


	-
	-
	

	7.12.1.
	Technika redukcji artefaktów ruchowych wspierająca obrazowanie ważone T1 – BLADE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.12.2.
	Technika redukcji artefaktów ruchowych wspierająca obrazowanie ważone T2 – BLADE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.12.3.
	Technika redukcji artefaktów ruchowych wspierająca obrazowanie typu FLAIR – BLADE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.12.4.
	Technika redukcji artefaktów pochodzących od implantów metalowych – WARP lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.12.5.
	Technika redukcji artefaktów pochodzących od implantów metalowych działająca w oparciu o technikę VAT (Variable Angle Tilt) – SEMAC lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	7.12.6.
	Technika redukcji artefaktów pochodzących od implantów metalowych działająca w oparciu o technikę VAT i realizowana przez mechanizm ultraszybkiego próbkowania macierzy rzadkich – Compressed Sensing SEMAC lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	7.13.
	Techniki spektralnej saturacji


	-
	-
	

	7.13.1.
	Częstotliwościowo selektywna saturacja tłuszczu


	Tak
	Bez punktacji
	

	7.13.2.
	Częstotliwościowo selektywna saturacja wody


	Tak
	Bez punktacji
	

	8. SEKWENCJE OBRAZUJĄCE

	8.1.
	Spin Echo (SE)


	Tak
	Bez punktacji
	

	8.2.
	Inversion Recovery (IR)


	Tak
	Bez punktacji
	

	8.3.
	Gradient Echo (GRE)


	Tak
	Bez punktacji
	

	8.4.
	2D i 3D FLASH lub odpowiednio do nomenklatury producenta
	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.5.
	2D i 3D FISP lub odpowiednio do nomenklatury producenta
	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.6.
	2D i 3D Fast GRE z impulsami preparacyjnymi – TurboFLASH lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.7.
	Szybkie 3D GRE z saturacją tłuszczu (tj. tylko jeden impuls saturacji tłuszczu na cykl kodowania 3D) dla wysokorozdzielczego obrazowania 3D w obszarze brzucha przy zatrzymanym oddechu – VIBE lub odpowiednio do nomenklatury producenta)


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.8.
	2D i 3D GRE z full transverse rephasing – TrueFISP lub odpowiednio do nomenklatury producenta

	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.9.
	2D i 3D GRE z full transverse rephasing w kombinacji ze spektralną saturacją tłuszczu – TrueFISP with Fat Saturation lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.10.
	2D i 3D GRE z RF-rephasing – PSIF lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.11.
	Turbo Spin Echo (TSE)


	Tak
	Bez punktacji
	

	8.12.
	Multi-Shot


	Tak
	Bez punktacji
	

	8.13.
	Single-Shot
	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.14.
	Turbo IR
	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.15.
	Izotropowe sekwencje 3D pozwalające w postprocessingu 3D na uzyskanie rekonstrukcji dowolnej płaszczyzny bez straty jakości – SPACE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.16.
	Izotropowe sekwencje 3D pozwalające w postprocessingu 3D na uzyskanie rekonstrukcji dowolnej płaszczyzny bez straty jakości realizowane przez mechanizm ultraszybkiego próbkowania macierzy rzadkich – Compressed Sensing SPACE lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak / Nie

Jeżeli tak – podać nazwę
	Nie – 0 pkt.

Tak – 2 pkt.
	

	8.17.
	Pakiet oprogramowania pozwalający na uzyskanie podczas jednej akwizycji obrazów typu ,,in-phase, out-of-phase, water-only, fat-only’’ – DIXON lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.18.
	Sekwencja Steady State 3D do badań drobnych struktur OUN – 3D CISS lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.19.
	Sekwencja Steady State 3D do różnicowania chrząstki od płynu w badaniach stawów – 3D DESS lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.20.
	Specjalistyczna sekwencja obrazująca o zredukowanym poziomie hałasu akustycznego stosowana w obrazowaniu 3D głowy typu T1 – PETRA lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	8.21.
	Pakiet specjalistycznych sekwencji obrazujących o zredukowanym poziomie hałasu akustycznego w obrazowaniu 2D/3D głowy co najmniej typu T1 i T2 oraz w obrazowaniu 2D/3D stawów co najmniej typu T1, T2 i PD – QuietSuite, QuietX lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	9. PARAMETRY SKANOWANIA

	9.1.
	Parametry pola widzenia (FoV )


	-
	-
	

	9.1.1.
	Maks. FoV w płaszczyźnie poprzecznej x/y
	≥ 50 cm;

podać wartość [cm]

	Bez punktacji
	

	9.1.2.
	Maks. FoV w osi podłużnej z (statycznie)
	≥ 45 cm;

podać wartość [cm]
	Bez punktacji
	

	9.1.3.
	Maks. FoV w osi podłużnej z (zakres skanowania z przesuwem stołu pacjenta)
	≥ 200 cm;

podać wartość [cm]
	Bez punktacji
	

	9.1.4.
	Min. FoV
	≤ 1,0 cm;

podać wartość [cm]
	= 1,0 cm – 0 pkt

< 1,0 cm – 1 pkt
	

	9.2.
	Parametry akwizycyjne


	-
	-
	

	9.2.1.
	Matryca akwizycyjna 1024 x 1024, bez interpolacji
	Tak;

Podać rozmiar [n x n]
	Bez punktacji
	

	9.2.2.
	Min. grubość warstwy dla skanów 2D 
	≤ 0,2 mm;

podać wartość [mm]
	=0,2 mm – 0 pkt
<0,2 mm – 2 pkt
	

	9.2.3.
	Min. grubość warstwy dla skanów 3D
	≤ 0,1 mm;

podać wartość [mm]
	=0,1 mm – 0 pkt

<0,1 mm – 2 pkt
	

	10. KONSOLA OPERATORSKA

	10.1.
	Komputer sterujący (procesor, system operacyjny)
	Tak;

opisać
	Bez punktacji
	

	10.1.1.
	Pojemność HDD
	≥ 400 GB;

podać wartość [GB]
	Bez punktacji
	

	10.1.2.
	Nagrywanie obrazów na dyskach CD-R i DVD wraz z przeglądarką DICOM


	Tak

	Bez punktacji
	

	10.2.
	Komputer obrazowy (procesor, system operacyjny)
	Tak;

opisać
	Bez punktacji
	

	10.2.1.
	Matryca rekonstrukcyjna
	≥ 1024x1024;

podać wartość [n x n]
	Bez punktacji
	

	10.2.2.
	Szybkość rekonstrukcji dla obrazów w matrycy 256 x 256 przy 100% FOV
	≥ 40 000 obrazów/s;

podać wartość [obr./s]
	Bez punktacji
	

	10.2.3.
	Równoczesne skany i rekonstrukcja 


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.3.
	Monitory


	-
	-
	

	10.3.1.
	Konsola 2-monitorowa


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.3.2.
	Przekątna monitorów
	≥ 24”;

podać wartość [”]
	Bez punktacji
	

	10.3.3.
	Matryca monitorów
	≥ 1920x1200;

podać rozmiar [n x m]
	Bez punktacji
	

	10.4.
	Oprogramowanie kliniczne


	-
	-
	

	10.4.1.
	Wykresy time-intensity dla badań z kontrastem


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.4.2.
	MPR 


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.4.3.
	MIP 


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.4.4.
	Rekonstrukcje 3D


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.4.5.
	Rekonstrukcje SSD 


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.4.6.
	Oprogramowanie do analizy wyników spektroskopii protonowej (1H MRS) typu SVS i CSI


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	10.4.7.
	Oprogramowanie do obróbki danych spektroskopowych wykonywanych w profilu naukowo-badawczym umożliwiające m.in. eksport danych surowych, ręczne fazowanie widm, import i eksport sygnałów modelowych – Spectro Research lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	10.4.8.
	Oprogramowanie do łączenia poszczególnych obrazów z badań obszarów rozległych (np. całego kręgosłupa) w jeden obraz całego badanego obszaru funkcjonujące w sposób całkowicie automatyczny – Inline Composing lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	10.4.9.
	Oprogramowanie do planowania badania dużych obszarów anatomicznych np. całego tułowia w kilku krokach, pozwalające na ustawienie protokołów badania dla wszystkich kroków jednorazowo – Tim Planning Suite lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	10.4.10.
	Możliwość zdalnego przejęcia pracy na konsoli operatorskiej z poziomu stanowiska eksperckiego znajdującego się w obrębie tej samej zabezpieczonej sieci komputerowej – Expert-i lub odpowiednio do nomenklatury producenta


	Tak;

podać nazwę
	Bez punktacji
	

	10.5.
	Praca w sieci


	-
	-
	

	10.5.1.
	DICOM 3.0 – SEND/RECEIVE


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.5.2.
	DICOM 3.0 – QUERY/RETRIEVE


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.5.3.
	DICOM 3.0 – DICOM PRINT


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.5.4.
	DICOM 3.0 – Storage Commitment


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.5.5.
	DICOM 3.0 – Modality Worklist


	Tak
	Bez punktacji
	

	10.5.6.
	DICOM 3.0 – MPPS


	Tak
	Bez punktacji
	

	11. WYMAGANIA UZUPEŁNIAJĄCE

	11.1.
	Szkolenia podstawowe i uzupełniające personelu medycznego w siedzibie Zamawiającego przeprowadzane będą po uprzednim uzgodnieniu z użytkownikiem w całym okresie gwarancji tj. w przeciągu min. dwóch lat; nie mniej niż 15 dni. Min 5. dni szkoleń podstawowych tuż po instalacji pozostałe dni szkoleń uzupełniających w okresie trwania gwarancji
	Tak, podać ilość dni szkoleniowych
	Bez punktacji
	

	11.2.
	Szkolenia uzupełniające fizyków medycznych w siedzibie Zamawiającego przeprowadzane będą po uprzednim uzgodnieniu z użytkownikiem w całym okresie gwarancji tj. w przeciągu dwóch lat; nie mniej niż 5 dni szkoleniowych na każdy rok gwarancji dla min 3 osób.
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.3.
	Szkolenia podstawowe personelu technicznego i informatycznego w siedzibie Zamawiającego przeprowadzane będą tuz po uruchomieniu 1 dzień szkoleniowy min 3 osoby.
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.4.
	Wykonawca zobowiązuje się, że wszystkie prace i czynności nie wpłyną na gwarancję obiektu NSSU jako całości.
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.5.
	Wykonawca gwarantuje, że masa systemu nie wpłynie na dopuszczalne obciążenie stropu pracowni.
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.6.
	Podać informację czy system wymaga dodatkowych (poza istniejącą infrastrukturą) instalacji chłodzących.
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.7.
	W przypadku potrzeby odprowadzenia ciepła z oferowanego systemu, urządzeń zasilających, peryferyjnych i komputerów należy dostarczyć i zainstalować odpowiedni system zapewniający pracę systemu w warunkach zgodnych z wytycznymi producenta.
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.8.
	Wymagana moc przyłączeniowa zasilania energetycznego [kVA].
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.9.
	Wykonawca gwarantuje, że jego urządzenie już po oddaniu do eksploatacji nie będzie wymagało prowadzenia przez Zamawiającego dodatkowych instalacji i innych prac związanych z eksploatacją urządzenia.
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.10.
	Ciężar całego systemu [kg] z rozbiciem na najbardziej istotne elementy składowe.
UWAGA – Wykonawca gwarantuje jednocześnie, że masa systemu nie wpłynie na dopuszczalne obciążenie konstrukcji obiektu.
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.11.
	Warunki klimatyczne wymagane podczas pracy urządzenia: zakres temperatur [0C] zakres wilgotności [%]
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.12.
	Utrzymanie integracja aparatu z systemem informatycznym RIS Zamawiającego (Softmed Orion) w zakresie obsługi list roboczych. 

Oferowane urządzenie główne ma być gotowe do integracji i konfiguracji z systemem RIS bez dodatkowych kosztów dla Zamawiającego. Integracja i konfiguracji dostarczanego urządzenia z posiadanym systemem RIS na koszt Wykonawcy. Całość przedmiotu zamówienia w tym elementy zapewniające poprawną komunikację rezonansu magnetycznego z systemem RIS objęte gwarancją. 
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.13.
	Archiwizacja danych obrazowych w systemie PACS Zamawiającego (Impax Agfa).
Oferowane urządzenie główne ma być gotowe do integracji i konfiguracji z systemem PACS bez dodatkowych kosztów dla Zamawiającego. Integracja i konfiguracji dostarczanego urządzenia z posiadanym systemem PACS na koszt Wykonawcy. Całość przedmiotu zamówienia w tym elementy zapewniające poprawną komunikację rezonansu magnetycznego z systemem PACS objęte gwarancją.
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.14.
	Konfiguracja systemów RIS (Softmed Orion) oraz PACS (Agfa Impax) może być wykonana wyłącznie przez  serwis tych systemów. Koszty związane z integracją w cenie oferty.
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.15.
	Wykonawca zapewni poprawność działania wszystkich instalacji np. wodnej, chłodzeni i elektrycznej po zakończeniu prac. 
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.16.
	W cenie oferty – prace porządkowe po instalacji, odbiór zbędnych opakowań, substancji szkodliwych (o ile występują), naprawa szkód (o ile wystąpią podczas dostawy i montażu).
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.17.

	Komplet dokumentów, pomiarów rozkładu pola, testów, których wykonanie zgodnie z obowiązującymi przepisami leży po stronie dostawcy, a które są niezbędne do odbioru pracowni i urządzenia przez uprawnione instytucje – wymienić. 
	Tak
	Bez punktacji
	

	11.18.

	Po zakończeniu prac – przeprowadzenie wszystkich niezbędnych pomiarów, oznakowanie stref bezpieczeństwa, testów i przekazanie dokumentacji zawierającej plany pomieszczeń wraz z zaznaczonymi strefami w postaci wyznaczonych stref i wynikami pomiarów.
	Tak
	Bez punktacji
	


	WARUNKI GWARANCJI I SERWISU

	Lp.
	Opis parametru
	Parametr wymagany
	Parametr oferowany
	Sposób oceny

	GWARANCJE

	1. 
	Okres gwarancji dla wszystkich głównych składników oferty oraz współpracujących z nimi urządzeń  [liczba miesięcy].

Zamawiający zastrzega, że okres rękojmi musi być równy okresowi gwarancji.

Zamawiający zastrzega, że górną granicą punktacji gwarancji będzie 5 lat. Jeżeli okres gwarancji wskazany przez wykonawcę będzie dłuższy niż 60 miesięcy, to Zamawiający przyjmie, że składając ofertę wykonawca oferuje okres gwarancji wynoszący 60 miesięcy i wykonawca otrzyma maksymalną liczbę pkt – 10 pkt.
	>= 24
	
	najdłuższy okres – 10 pkt, wymagane – 0 pkt, inne proporcjonalnie mniej, względem najdłuższego okresu

	2. 
	Gwarancja produkcji części zamiennych [liczba lat] – min. 15 lat (peryferyjny sprzęt komputerowy – min. 4 lata  równoważne zamienniki 15 lat ).
	Tak
	
	------------

	3. 
	Przedłużenie okresu gwarancji o każdy dzień, w czasie którego Zamawiający nie mógł korzystać w pełni sprawnego sprzętu.
	Tak
	
	------------

	WARUNKI SERWISU
	
	
	

	4. 
	Podjęcie działań serwisowych po zgłoszeniu awarii w okresie gwarancji do 1 dni (dotyczy dni roboczych rozumianych jako dni od poniedziałku do piątku, z wyjątkiem świąt i dni ustawowo wolnych od pracy, w godzinach od 8.00 do 15.00).
	Tak, podać
	
	------------

	5. 
	Zdalna diagnostyka przez chronione łącze z możliwością rejestracji i odczytu online rejestrów błędów, oraz monitorowaniem systemu (uwaga – całość ewentualnych prac i wyposażenia sprzętowego, które będzie służyło tej funkcjonalności po stronie wykonawcy). Zdalna diagnostyka nie dotyczy wtryskiwacza kontrastu.
	Tak
	
	------------

	6. 
	Czas na naprawę usterki – do 3 dni, a w przypadku potrzeby sprowadzenia części zamiennych do 10 dni (dotyczy dni roboczych).
	Tak
	
	------------

	7. 
	Niezwłoczna wymiana uszkodzonego elementu/podzespołu na nowy powstaje po bezskutecznym podjęciu trzech prób usunięcia tej samej wady/usterki.
	Tak
	
	------------

	8. 
	W cenie oferty -  przeglądy okresowe w okresie gwarancji (w częstotliwości i w zakresie zgodnym z wymogami producenta).
	Tak, podać ilość przeglądów
	
	------------

	9. 
	Wraz z dostawą komplet materiałów dotyczących instalacji.
	Tak
	
	------------

	10. 
	Dokumentacja serwisowa i/lub oprogramowanie serwisowe na potrzeby Zamawiającego (dokumentacja zapewni co najmniej pełną diagnostykę urządzenia, wykonywanie drobnych napraw, regulacji, kalibracji, etc.).
	Tak
	
	------------

	DOKUMENTACJA
	
	
	

	11. 
	Instrukcje obsługi w języku polskim w formie elektronicznej i drukowanej (przekazane w momencie dostawy dla każdego egzemplarza.
	Tak
	
	------------

	12. 
	Wykonawca w ramach dostawy sprzętu zobowiązuje się dostarczyć komplet akcesoriów, okablowania, itp. asortymentu niezbędnego do uruchomienia i funkcjonowania aparatu.
	Tak
	
	------------

	13. 
	Dokumentacja (lub tzw. lista kontrolna zawierająca wykaz części i czynności) dotycząca przeglądów technicznych w języku polskim (dostarczona przy dostawie).
UWAGA – dokumentacja musi zapewnić co najmniej pełną diagnostykę urządzenia, wykonywanie drobnych napraw, regulacji, kalibracji, oraz przeglądów okresowych w standardzie wymaganym przez producenta.
	Tak
	
	------------

	14. 
	Z urządzeniem wykonawca dostarczy paszport techniczny zawierający co najmniej Takie dane jak: nazwa, typ (model), producent, rok produkcji, numer seryjny (fabryczny), inne istotne informacje (itp. części składowe, istotne wyposażenie, oprogramowanie), kody z aktualnie obowiązującego słownika NFZ (o ile występują).
	Tak
	
	------------

	15. 
	Instrukcja konserwacji, mycia, dezynfekcji i sterylizacji dostarczona przy dostawie i wskazująca, że czynności te prawidłowo wykonane nie powodują utraty gwarancji.
	Tak
	
	------------

	16. 
	Możliwość mycia i dezynfekcji  aparatów w oparciu o przedstawione przez wykonawcę zalecane preparaty myjące i dezynfekujące.
UWAGA – zalecane środki powinny zawierać nazwy związków chemicznych, a nie tylko nazwy handlowe preparatów.
	Tak
	
	------------

	17. 
	Z uwagi na fakt, iż przedmiot umowy finansowany jest ze środków Unii Europejskiej, faktura po dostawie  musi zawierać wymieniony sprzęt zgodny, co do nazwy, ze sprzętem wymienionym w opisie przedmiotu zamówienia
	Tak
	
	------------


3 
podpis i pieczęć osoby (osób) upoważnionej do reprezentowania Wykonawcy

